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1 Zakladni charakteristiky

T232FX je regulator lokalni vzduchotechnické jednotky (fancoil). UmoZfuje Fizeni jednoho nebo vice fancoild autonomné nebo
v kombinaci s nadfazenym systémem.

Regulator T2032FX se umistuje u fancoilu tak, aby silovad ¢ast byla co nejjednodussi. Pomoci sbérnice RS485 s protokolem
MODBUS RTU komunikuje s nadifazenym informacnim systémem. K dalS$imu kanalu RS485 komunikuje s ovladacim
termindlem TRMX10. Po komunikacnim kabelu do terminalu vede i napajeni 12VDC .

Zakladni charakteristiky:
o jednotka je umisténa v krabi¢ce MODULBOX 9 moduld uréené k montéZi na DIN li&tu (TS35)
obsahuje 38 svorek
napajeni 230VAC, spotieba 3,5W (vcetné terminalu TRMX10)
3 analogové vstupy pro Pt1000 a Ni1000
3 digitalni vstupy 10-24V
4 analogové vystupy 0 — 10V
8 digitalnich vystupl 230VAC/1A, moznost rozsiteni o dalsich 6 vystupl
2 komunikac¢ni kanaly RS458 pro terminal, nadfazenou stanici atd.
slot pro modul bezdratové komunikace MESH
pfidavny komunikacni kanal konfigurovatelny nasuvnym modulem s galvanickym oddélenim pro RS485,
RS232, MBus, LG
komunikace s nadfazenym systémem i terminalem protokolem MODBUS RTU
o bateriové zalohované hodiny
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1.1 Popis svorek jednotky T2032FX

svorka | vyznam skupina skupina vyznam | svorka
1 All , .
> Al com Ar\l/asltczjgpc;ve Lin 38
g A Pt1000 a Lout| 37
4 Al com .

Ni1000
5 AI3 N 36
6 DI1
7 +12V o,
8 DI2 Dvlsgttilcl DO1-3 com 35
9 +12V
0 | D13 12v bes e
11 +12V
12 | +12V oot pez | e
13 | TERM+ termindlu Digitalni po1| 32
14 TERM- RS485 vystupy
1> | GND 230VAC DO4-5com | 31
16 AO1 max. 1A
17 AO com 2
18 AOQ2 A\r/l;lscggg;,/e DO5 30
19 AQO3
20| AO com 0-10v Do4 | 29
21 AO4
22 DATA Komunikacni PO6-8 com 2
23 DATA-
24 GND port RS485 DO8 27
DO7 26

Konektor XC1 pro rozsifeni po¢tu DO
DO6 25

1.2 I/0 strana

Regulétor obsahuje zakladni sortiment vstupt a vystupl pro ovlddani b&znych typl fancoill.

o 3 analogové vstupy - umoznuji pripojeni odporového teploméru Pt1000, Ni1000/5000ppm a
Ni1000/6180ppm. Teploméry se pripojuji dvoudratové. Vyznam meérené hodnoty se urCuje pfi
konfiguraci reguldtoru. Méfené veli¢iny mohou byt teplota v mistnosti, teplota pracovniho média,
teplota vystupniho vzduchu nebo mérenda hodnota teploty pridavného regulatoru.
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3 digitalni vstupy - umoznuji pripojit bézna kontaktni cidla (suchy kontakt) nebo napajena Cdidla.
Jmenovité napéti sepnutého kontaktu je 12V, je mozné pouzit bud cizi napéti nebo napéti 12V
vyvedené na svorkach reguldtoru. PFi konfiguraci regulatoru se urcuje vyznam kontaktu - okenni a
dverni kontakt, PIR Cidlo nebo ctecka kartového systému

4 analogové vystupy - rozsah analogovych vystupd je 0 - 10V, vystupni proud je 5mA. P¥i konfiguraci
se urcuje vyznam ovladdanych pohonl - ventildtor s AC motorem, spojité ventily topné a chladici vody,
analogoveé fizena klapka pfivodniho vzduchu.

8 dvouhodnotovych vystupl pro spindni 230VAC zatéze. Spinaci prvek je SSR se spinanim pfi prichodu
nulou. Maximalni proud vystupu je 1A. Vystupy jsou spojeny do tfi vzajemné oddélenych skupin - 3 x
DO, 2 x DO a 3 x DO. Rozsah vystupt mize byt zvétsen o daldich 6 vystupl se stejnymi elektrickymi
vlastnostmi. Tyto vstupy jsou umistény na expanznim modulu pfipojeném konektorem XC1.

1.3 Komunikacni kanaly
Jednotka je vybavena nékolika komunikacnimi kanaly:

o

komunikacni kanadl COM1 - RS485 s protokolem MODBUS RTU, je primarné urcen pro pfipojeni
terminalu TRMX

komunikacni kanal COM2 - RS485 s protokolem MODBUS RTU, je primarné uren pro pfipojeni
nadrazeného fidiciho systému

komunikacni kanal COM3 - konektor pro komunikacni moduly typu KOMU-485, KOMU-422, KOMU-232,
KOMU-MBUS, KOMU-KNX nebo KOMU-LG

slot pro bezdratovy komunikacni modul IQRF MESH firmy Microrisc

1.4 Realny cas

RTC hodiny jsou soucasti procesoru, jednotka bude vybavena bateriovou zalohou. Nastaveni RTC je mozné jak
Z nadrazeného systému, tak i z terminalu

1.5 Komunikace

Komunikacni kanaly COM1 a COM2 jsou funkéné identické, elektrické rozhrani je RS485. Komunikacni kanal
COM3 ma elektrické rozhrani uréené typem komunikacniho interface. K dispozici jsou interfaceové ¢lanky podle
nasledujici tabulky. Interfaceovy Clanek se osazuje do konektoru na zakladni desce uvnitf krytu.

Rozhrani Typ ¢lanku Poznamka

RS485 KOMU485G sbérnice RS485 s galvanickym oddélenim bez zakonceni

RS485 KOMU485GE | sbérnice RS485 s galvanickym oddélenim se zakoncenim

RS422 KOMU422 full duplex sériova linka RS422 s galvanickym oddélenim

MBus KOMU-MBUS | master sbérnice Bus s galvanickym oddélenim pro pfipojeni max. 3 slave jednotky
RS232 KOMU232 linka RS232 s galvanickym oddélenim

LG trm KOMU-LG pripojeni terminalového kanalu vnitinich jednotek VRV LG MultiV

KNX KOMU-KNX pripojeni sbérnice KNX (zatim neni k dispozici driver KNX

6 x DO pfipojeni expanzni jednotky 6 x DO 230V

V soucasné dobé je v jednotce implementovan komunikacni protokol MODBUS RTU s nastavitelnymi parametry:

O
e}
O

prenosova rychlost nastavitelna v rozmezi 2,4kBd - 57,2kBd

parita nastavitelna N, E, O

polet stopbitd se voli automaticky podle definice MODBUS RTU (1 stopbit pro paritu E a O, 2 stopbity
pro paritu N)

nastavitelny timeout komunikace

1.5.1 Komunikace s terminalem

K regulatoru je mozné pripojit termindl TRMX. Preferovany kanal pro komunikaci s termindlem je COM1, kde je
na svorky vyvedeno i 12V pro napdajeni terminalu. Terminal komunikuje protokolem MODBUS RTU.
Z hlediska komunikace je terminal TRMX v rezimu MASTER, regulator T2032FX jako slave s adresou 1.
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1.5.2 Komunikace s nadfazenym systémem

S nadfazenym systémem je moZné komunikovat pomoci kanald COM1, COM2 i COM3, ale primarné& pro tuto
komunikaci doporucujeme vyuzit kanal COM2. Z nadfazeného systému je mozné provadét:

o nastaveni parametrl regulatoru

o zobrazeni vnitfnich velicin a kontrolu funkce regulatoru

V regulatoru je implementovan protokol MODBUS RTU, nastavitelna rychlost je 24kBd az 57,6kBd, parita je N,
O a E. Polet stopbitl je definovan podle protokolu MODBUS RTU. Seznam komunikovatelnych registri je
uveden v pfiloze

1.6 Software

Regulator se nastavuje pomoci konfigurac¢niho programu FXset. Pomoci tohoto programu je také moZzno
prehravat firmware regulatoru. Popis nastaveni je uveden v samostatném dokumentu.
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