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1 Popis regulatoru

Nasledujici text popisuje procesorovou stanici B0€ programovym vybavenim regulétoru teploty v
mistnostech. Déle bude vznikat dalSi softwaréemny pro jiné aplikace. Pro informaci o existujiciarzich
software kontaktujte vyrobce

TRONC CONTROL
Nad Safinou I, 449
252 42 Vestec u Prahy
tel.: +420 266 710 254
e-mail: info@tronic.cz
www.tronic.cz

Kompaktni regulator T2008| je ¢en pedevsSim pro zabezgeni tepelného komfortu v obytnych a
pracovnich prostorech. Umitidje dispéerskéiizeni vytagni v budovach s &Sim mnozstvim jednotlivych
odctlerg regulovanych prostor, jako jsou kandslké& budovy, vyrobni objekty, hotely a penzionylglapod.
Spolu s nathzenymiizenim zajiguje ekonomicky provoz vytépi soustavy.

1.1 Mechanicky popis

Regulator je umisgh v plastové krabice s krytim IP40.0bvykle se montuje na svislainstpomoci dvou
Srouli v drdZkovych otvorech na zadnfrgt regulatoru. Fivodni vodée se pipojuji po sejmuti krytu do
rychloupinacich svorek. #ifez gipojovacich vodit musi byt v rozmezi 0,35 + 1,5mmz2. Kabely se ddkiey
privacji dvéma gumovymi pitchodkami.

1.2 Pripojeni regulatoru

Napéjeni - regulator je napajetiidavym naptim SELV 24V+15% ze zdroje bezfreého nagti. Spoteba
regulatoru je 2W + spitgba zéizeni gipojenych k vystupm.

Vstupy Al - regulator umaiuje pipojeni dvou analogovych sigridkz odporovych teplogra Pt1000 nebo
Ni1000, rozsah ®tenych teplot je -30°C + 120°C. Mimoto vstup 2 umg alternativei
ptipojeni odporového vysite 25@.

Vstupy DI - dva dvouhodnotové vstupy jsokené pro fipojeni okenniho a d¥eiho kontaktu. Vstupy jsou
napajené stejnosimym nagtim 30V/10mA, odvozenym z napdjeciho tidp Od systému
regulétoru jsou vstupy galvanicky adehy.

Vystupy DO - regulator obsahuje 2 SSR vystupy 28¥st Tyto vystupy slouzi k ifpojeni servopohonu
radiatorového ventilu a chladici jednotky. Vystuppou galvanicky odglené od systému
regulatoru.

Komunikace - regulator je mozndipojit pomoci skrnice RS485 do komunikai sit az 250 regulatar,
ovlddanych z jedné disperské stanice PC. Regulatorize byt zapojen jako pchozi nebo
koncovy se zakafovacimi odpory.
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Na obrazku 1 jsou ozgeny pipojovaci a indikani prvky.

LED komunikace LED WDG  komunikace analogové vstupy

zakonCeni RS485 dvouhodnotové vstupy

jTlONIC
[ 4 controi
VYSTUPNI KONTROL,

) =

6 [ | 1
LED chlazeni napajeni 24VAC

LED topeni vystup topeni

vystup chlazeni

obrazek 1.

2 Funkce regulatoru

Verze firmware 1.0 regulatoru umiaZe tizeni vytagni v jedné mistnosti oviddanim radiatorové hladce
chladiciho z#izeni. K analogovému vstupu 1 séppji ¢idlo teploty, k analogovému vstupu 2 volitéllokalni
korektor teploty. K digitalnimu vstupu 1 séigmji okenni a k digitalnimu vstupu 2 dwné kontakt. Vystup 1
ovlada radidtorovou hlavici a vystup 2 chladidfizani.

Od verze firmware 2.0 je regulator mozn&gnout pro praci ve dvou modech. V prvnim je jéimkce
shodna s funkci regulatoru, vybaveného firmwareedr. Ve druhém maddu regulator umoje nezavisléizeni
teploty ve dvou mistnostech ¥ipadt, Ze nejsou vybaveny chladicimizenim. Pro kaZzdou mistnost jeen
jeden analogovy vstup pro teplotfidlo, jeden digitalni vstup pro dirf nebo okenni kontakt a jeden vystup pro
ovladani radiatorového ventilu.

Oba tyto mady se voli polohou bitu 2 spie&W1 (viz obrdzek 5). Pokud je bit v poloze ONzyelen méd
tizeni jedné mistnosti. V poloze OFF je regulai@pput pratizeni dvou mistnosti

Od verze firmware 3.0 je moznéigojit mistni korekci teploty. kterou Ize korigovhtkalné nastavenou
trplotu mistnosti v rozsahw?45°C. Pro nastaveni korekce je mozné pouzit pnomf odpor O - 25Q.

Regulator pracuje v obou médech v zavislosti nd@isapu komunikace kil v autonomnim nebo
komunika&nim rezimu.

2.1 Komunika éni rezim

V komunika&nim reZimu regulétor ziskadva informaci o poZadovaeplot prostoru periodickym
zapisovanim zZadané hodnoty teploty komugnken kanélem z disgerské stanice. Do komunik@iho rezimu
piejde regulator automaticky pdijmnu prvni zpravy. Hodnota teploty musi byt znowapgana do 15 minut,
jinak regulator pejde do autonomniho rezimu.

2.2 Autonomni rezim

Do autonomniho stavugjde regulator ihned po zapnuti napéajeciha@tiagebo po ukoteni komunik&niho
rezZimu po 15 minutach od posledniho zépisu Zadawédty teploty. V autonomnim rezimu regulatddi
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teplotu na hodnotu zapsanou v g#imTato teplota je dale korigovdna o Utlum podésového programu.
VSechny hodnoty pro autonomni regulaci jsou uloAepgnéti nezavislé na napajeni regulatoru. Na obrazku 2.
je znézorgn principtizeni teploty v obou reZzimech.

I pocatek I konec I pocatek I konec I zména I pocéatek

I Gtlumu I (tlumu 1 komunik. 1 komunik. I 7zadané I Utlumu

! ! I rezimu ' rezimu ! hodnoty !
obrazek 2.

V sekci 1 regulator pracuje v autonomnim reZimastavenou Zadanou hodnotou 20°C a zapntagovym
programem. V sekci 2tpchézi regulator podléasového programu do Utlumu sniZzenim Zadané teploty
nastavenou hodnotu 4°C. V sekci 3 po wemi Utlumu opt reguluje na Zadanou hodnotu 20°C. V sekci 4
z&ind komunikace s PC a periodicky je nastavovanarf@dodnota 24°C. V sekci 5, patndct minut po
ukorgeni komunikace, regulator tgrhazi opt do autonomniho reZimu a reguluje na autonomnaizéd
hodnotu 20°C. V sekci 6 je z2iména autonomni Zadana hodnota na 22°C a v sekciufateg prechazi opt do
Gtlumu o 4°C a reguluje na 18°Cieeéhod do komunikaniho reZimu nezsobi zngnu autonomnich hodnot
regulatoru.

2.3 Regulace teploty

Protizeni teploty je v programovém vybaveni pouzit dydjomparator s hysterezi. Jeho Zzadané hodnota je
v komunik&nim reZimu nastavena z komunikace. V autonomninmreje to hodnota uloZend v péti
ptipadré korigovana dal o hodnotu Utlumu podl&€asového programu. Vystup jednoho komparatoru
(komparétor topeni) ovldda vystup pro servopohodidtarového ventilu, vystup druhého komparatoru
(komparétor chlazeni) ovlada chladiciiizeni. Na obrdzku 3 je znazéno ovlddani vystup regultoru v
zavislosti na rsfené hodndt teploty.

komparétor chlazenf /\
\ / \ ) W hystereze chlazeni
) / |

komparator topeni

74dana \ \ ) \ 4
teplota ) / I y Nystereze topeni

méfena
teplota

korekce teploty
chlazenf

vystup
topeni

vystup
chlazeni
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obrazek 3.

Hodnoty hysterezi topeni a chlazeni a korekcetgphlazeni jsou nastavovany komuriké& programem
REGISET a neni moZné je za provozénin

Pozn.: na uvedeném obrézku je zna#oenfunkce pi ovladani jak topeni tak i chlazeni. V modu regela
teploty ve dvou mistnostech je charakteristika alsgulatofi stejna bez spinani chladicihaizani.

2.4  Casové programy

V autonomnim provozu umdije regulator korigovat zadanou hodnotu teploty astavenou hodnotu
Gtlumu podlecasového programu. Regulétor obsahuje tydenni pmagkde je mozno pro kazdy den nezavisle
nastavit konec a zatek Gtlumu s fesnosti na minuty. Utlum vzdyechazi do druhého dne,gadek Gtlumu je
tedy nastaven na #er predchoziho dne. Informace o aktuélntasu se do regulétoru zapiSe jednorédzov
dispeerské stanice. Dojde-li k vypadku napéjecihodtiapztrati regulatogasovou informaci a po obnoveni
napajeni pokrauje v regulaci bezasovych prografndo pistiho nastavertiasu z PC.

2.5 Logika Ffizeni

& Regulator je vybaven dmna dvouhodnotovymi vstupy, ke kterym je moZzii@gjit dveini a okenni kontakt.
Pokud budou die nebo okno otéeny po dobu delSi nez je nastavena ochranna dobe,tbpeni i chlazeni
vypnuto. Polarita obou vstupnich siginal ochranna doba je nastavitelna pomoci progranGI&ET.

€ Je mozné nastavit poZadované polarity obou vystiysignai. To znamena, Ze pozadavek topeni (chlazeni)

je maze byt vydavéan jako sepnuty nebo rozepnuty konfadfiarita se nastavuje programem REGISET

Pokud je regulator ve stavu Gtlumu, je zakazanazshii.

Pokud teplota v mistnosti klesne pod 5°C, je topegdiy zapnuto. Tim se zamezi moznosti zamrznutiéop

vody v radiatoru, pokud by napdoslo k ndhodnému dlouhodobému éten okna pi venkovni teplat pod

bodem mrazu.

& Programem REGISET se déale nastavuje ochranna titdzeni. Po vypnuti chladicihotfzeni je mozno jej
znovu zapnout aZ po uplynuti této doby.

L X 4

2.6 Komunikace

Komunikani systém regulatoru umidje @ipojeni az 250 stanic na jednwghici RS485. Po této sici
je moznogist métené hodnoty i nastavené parametry regulatoru avasit utité konstanty. B vytvareni
sk¥rnice je nutné zachovavat zasady platné pro konaanikrozhrani RS485. 8tice by ngla byt liniova s
maximalni délkou jedné sekce 1200nii #tSich délkach sinice je nezbytné pouZzit opakéea Tronic
Control dodava opakova RPT485, které galvanicky ogldji jednotlivé sekce sinice navzajem i od
napajeciho napi. Dale by na jedné sekci&hice nendlo byt pripojeno vice nez 32¢astniki. Fri vétSim pdtu
je treba vytvdit na skrnici tolik sekci oddlenych opakové, aby v Zadné z nich nebyl gt 32 regulétar
piekraien.

Kazda sekce liniové gmice musi byt na obou koncich zakena. Regulator T2008lI je vybaven odporovou
siti, kterd je k tomuto zakdeni utena. Tato $ise ke strnici piipoji peti propojkami na desce regulétoru (viz
obr 5.).

Komunikani slkgrnice je tvdena kabelem s kroucenymi pary vadinap. LAM-TWIN FTP). Paet Zil
kabelu zéavisi na konfiguraci &lmice. Pokud na gbnici nejsou opakov, st&i pouzit jeden péar voti na
signaly DATA/DATA* a dalSi vodi pro GND. Pokud jsou na &fmici opakovée, je teba az k poslednimu
opakovdi ve smeéru od PC pivést v jednom paru vodi signaly DATA/DATA*, v dalSim péru signaly
RTS/RTS* a dalS$im vodem GND. Pro spojeni PC a prvniho opakevepostdi trivodicové pipojeni
(DATA,DATA*,GND). Struktura skrnice je zndzoréna na obrazku 4.

T2008I T2008I T2008I T2008I

prevodnik | RPT
RS232 k PC RS232/485 RS485 - DATA, DATA*, GND | 485 RS485 - DATA,DATA*, RTS, RTS*, GND

T2008I
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obrazek 4.

Pro identifikaci stanice na &tmici musi mit kazdy regulator nastavenou unikatiriesu v rozmezi 1 az 250.
Kazdy regulator vysil4 na &tmici odpokd’ pouze tehdy, pokud obdrzi dotaz z PC s vlastnésadr nebo s
globalni adresou 255. Adresy 0, 251 + 254 jsou aghny pro dalSi pouziti. Na globalni adresu 259ujea
kazdy regulator. Proto ji Ize pouzit pouze pro serivitely, s jedinym regulatoremtipojenym na sérnici.
Vlastni adresa stanice v rozmezi 1 + 250 je uloXepevné patti a je ji mozno zrénit programem REGISET.

Na strag PC je nutno pouZzitipvodnik RS232/485, kterym seéepédi hardwarové rozhrani standardniho
komunika&niho kanalu COM na uUro¢nskErnice RS485. Fevodnik musi byt nastaven na automatitizéni
smeru toku dat.

Komunikace regulatoru probih& ve dvou drovnich. Mdvpzni Urovni regulatory na &tmici predavaji
métené hodnoty a stavy regulace. Dale mohou byt nestay rékteré vybrané parametry regulatordi #to
komunikaci je v PC spu&t program dispeerské stanice.

Z&kladni nastaveni a kalibrace stanice se prové&Hrvisni Urovni pomoci programu REGISET. V této
arovni jsou dostupné veSkeré parametry a konsteggulace (vlastni adresa stanice, kalihfakonstanty,
hodnoty hysterezi a ochrannych dob koniesktchlazeni. NeuvdZenou &nou €chto parametr miZe dojit k
vypadku funkce regulatoru, a proto jeimiiné, aby byl servisni pracovnik proSkolen u vyeobc

V nésledujici tabulce jsou uvedeny paramettgnpSené v provozni arovni do digpeské stanice

format popis rozsah
BYTE realnycas stanice - hodina 0 + 23 hodin
BYTE realnycas stanice - minuta 0 + 59 minut
BYTE realnycas stanice — den v tydnu 0 + 6, pondli =0
INT mérend hodnota teploty v 0,1°C -300 + 1200
INT Zadana hodnota teploty v 0,1°C -300 + 1200
BIT stav okenniho kontaktu 0+ 1, 1 je otekeno
BIT stav dvéniho kontaktu 0+ 1, 1 je otekeno
BIT rezim (autonomni — komunikai) 0 +1, 1 je komunik.
BIT probihajici Gtlum 0+1,1je Gtlum
BIT platny realnyas stanice 0+1,1neni RTC
BIT pozadavek topeni 0+1,1topi
BIT pozadavek chlazeni 0+1, 1 chladi
BYTE hodnota Gtlumu v 0,1°C 0 + 250
BYTE hodnota korekce teploty chlazeni v 0,1°C ®Bo2
7 x 4 BYTE | ¢asovy program, pro kazdy den hodina a minuta kar@atku Utlumy 0 + 23 hod, 0 + 59 mih
BIT povoleni topeni 0+ 1, 1 povoleno
BIT povoleni chlazeni 0+ 1, 1 povoleno
BIT vnuceny Gtlum 0+1,1jeGtlum

tabulka 1.
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V tabulce 2. jsou uvedeny parametriemaSené do regulatoru z dispeské stanice v provozni Urovni

format popis rozsah
BYTE realnycas stanice - hodina 0 + 23 hodin
BYTE realnycas stanice - minuta 0 + 59 minut
BYTE realnycas stanice — den v tydnu 0 + 6, péind 0
INT Zadanéa hodnota teploty v komunikém rezimu v desetindch stupn|-300 + 1200
INT Zadané hodnota teploty v autonomnim reZzimusetieach stuph -300 + 1200
BYTE hodnota Gtlumu v 0,1°C 0 + 250
BYTE hodnota korekce teploty chlazeni v 0,1°C ®Bo2
7 x 4 BYTE |¢asovy program, pro kazdy den hodina a minuta kenp&atku 0 +23 hod, 0 + 59 mif

Gtlumu

BIT povoleni topeni 0+ 1, 1 povoleno
BIT povoleni chlazeni 0+ 1, 1 povoleno
BIT vnuceny Gtlum 0+1,1je Gtlum

tabulka 2.

Popis parametrptenaSenych v servisni Grovni pomoci programu REGIBESbuéasti tohoto programu.

3 Nastavovaci a p Fipojovaci prvky
Na obrazku 5 a v tabulce 3 jsou popsany nastavgvaky
regulatoru.
Foll [ [ ]
prvek vyznam Xc1 XC2
JP1AB,C | propojky zakdmni signal DATA ) % 1 1 g [ )
JP2A,B propojky zakateni signél RTS : U N :
JP3A,B ffi provozu vzdy spojeny | B N®
, - . eV N @
JP4 [ti provozu spojena pozice NOR o /N ®
JP5 rozpojenaippouziti odporového | %
vysilate na vstupu 2 e/ B s )
. - , 'Y ToPENI@
JP6 [ii provozu vzdy rozpojena o
FU1l pojistka F2A | NAIE! CHLAZENI @
TOPENI sviti gi sepnutém vystupu topeni P28
CHLAZENI [sviti pri sepnutém vystupu chlazeni AR o
(popt. topeni v mistnosti 2) s e i } °
WATCHDG | pii provozu blika s periodou 1s ° NOJ;
KOMUNIK. [blika pfi komunikaci
DBG
Swi1 Bity 1 a 4 fi provozu vzdy v pozici
OFF, vyznam bit 2 a 3 je uveden Swi
v tabulce 4 ON RESET
WATCHDOG @ L1
RESET | tiaitko RESET il
KOMUNIKACE @ [nipiaw
XP1 servisni konektor, nezapojen
tabulka 3. obrazek 5.
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SW2 SW3 vyznam

OFF - nezavisléizeni teploty ve dvou
mistnostech

ON OFF tizeni topeni a chlazeni v jedné
mistnosti bez mistni korekce teploty

ON ON tizeni topeni a chlazeni v jedné
mistnosti s mistni korekci teploty

tabulka 4.

V tabulce 5. je popsan vyznartigmjovacich svorek

svorkovnice| svorka vyznam

dvouhodnotovy vstup dyeiho kontaktu nebo okenniho kontakju
11 |V mistnosti 2

10 [spole&na svorka obou dvouhodnotovych vstup

9 dvouhodnotovy vstup okenniho kontaktu

XC1 analogovy vstup korektoru teploty nebo prostorovgmptonru
mistnosti 2

spole&nd svorka obou analogovych vstup

analogovy vstup prostorového tepknm

komunikani zem GND

signal DATA*

signal DATA

signal RTS*

signél RTS
1. svorka napajeni 24\fst

. svorka napajeni 24\fst

XC2

. svorka vystupu topeni

. svorka vystupu topeni — svorka u¥rptopojena se svorkou 2

. svorka vystupu chlazeni nebo topeni v mistnosti

al|j|brlw |INMN]IFP|IFRPIMNMN]|IW|MM]]O|O |N |

Nl | N P DN

. svorka vystupu chlazeni nebo topeni v mistristsvorka
6 uvnité propojena se svorkou 2

10
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4  Technické podminky

rozmery - 122 x 70 x 43mm

hmotnost - 220g

kryti — 1P40

napdjeni - nafii SELV, 24Vst + 15%

piikon - 2W

rozsah teplot - 0 + 50°C

pracovni poloha - libovolna

vystupy - 24Vvat, 1A

analogové vstupy - Pt1000, Ni1000, OV250 (pouzep/g)
dvouhodnotové vstupy - volny kontakt, napajeni &/ss/10mA
galvanicky oddlenécasti - (napajeni, vystupy, dvouhodnotové vstupgliganalogové vstupy, komunikace)
izolaéni pevnost galvanického otldni - zkuSebni nagpi 500V

pozn. - Z&dna svorka regulatoru nesmi biinp spojena s obvody nizkého &tp

11
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hema regulatorti pouZiti pro regulaci topeni a chlazeni v jednétnosti
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ti pro nezavislou regulaci topeni ve dvou
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Na obréazku 8. je uveden roZmvy vykres regulétoru
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